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摘要:以RS485总线的偏置电阻、终端电阻、网络节点数量3个关键参数为研究对象,建立

了等效电路模型.利用KCL定律和限流法确定了总线偏置电阻的取值范围为556~716Ω,

进一步分析了偏置电阻对终端电阻以及网络节点数量的影响,得到了不同单位负载对应的偏

置电阻最佳取值约为670Ω,并确定了对应的总线最大网络节点数量.研究结果可为RS485
总线应用提供理论基础和工程设计指导.

关键词:RS485总线;偏置电阻;终端电阻;优化设计

中图分类号:TP336 文献标识码:A doi:10.7511/dllgxb201504009

收稿日期:2014-09-05; 修回日期:2015-05-12.
基金项目:中国博士后科学基金资助项目(2015M571306).
作者简介:赵 亮*(1983-),男,讲师,E-mail:zliang@dlut.edu.cn.

0 引 言

RS485总线以其接口简单、成本低廉、通信距

离长等优势在工业现场、交通、智能家居、环境监

测、楼宇自控等领域被广泛使用[1-6].然而由于

RS485总线工作环境具有通信距离较长、电磁干

扰辐射较大、末端节点数量较多等特点,如果在抗

干扰设计过程中处理不当,将会导致RS485总线

通信不稳定,甚至出现瘫痪等故障.
因此,如何提高RS485总线的通信可靠性一

直以来都是研究的热点.2004年,张洁等[7]从器件

选择、现场接线方式、光电隔离、信号反射以及偏置

电阻等几个方面展开研究,指出在RS485总线的

导线距离不长的情况下,无须添加终端电阻,但对

于该距离的判断并没有进行深入分析.2006年,张
芳娥等[8]从网络拓扑结构、引出线长度、隔离屏蔽

以及电源设计等方面给出了RS485总线的可靠性

设计方法;2007年,于月森等[9]针对失效保护、反射

波干扰等展开了相似的研究工作,定性地分析了提

高RS485总线稳定性的方法.2012年,冯子陵等[10]

针对多机通信中的数据冲突问题,设计了一种基于

CSMA/CD的通信协议,并在不同的硬件平台进行

测试,结果表明该方案具有实时性强、易于移植等

优点.2013年,赵小兵等[11]基于KCL电流方程对

RS485总线的偏置电阻进行求解,计算偏置电阻的

理论值为570Ω,同时指出加入偏置电阻之后会增

加总线的负载,减少总线能够支持的最大负载数

量,但未给出具体的定量计算结果.

1 通信可靠性影响因素分析

影响RS485总线通信可靠性的因素可以划

分为如下几类:
(1)通信距离过长

RS485总线传输线缆长度应满足标准中的要

求,如果通信距离过长将会导致传输信号质量下

降,引起误码率上升.
(2)网络节点数量过多

实际工程应用表明,对于给定芯片型号的

RS485总线而言,其所能承担的网络最大节点数

是一个定值.如果总线承担的网络节点数量超过

这个最大值,则会引起总线驱动能力下降,导致出

现通信故障等问题.
(3)信号反射干扰

RS485总线采用双绞线传输,由传输线理论

可知,信号在传输过程中到达双绞线的末端时,如
果遇到阻抗不连续或者阻抗突变,就会引起信号

反射[12].如图1所示,信号反射会导致RS485总



线上传输信号波形失真,严重时将造成通信误码

率升高、信号质量下降、通信故障等危害.

图1 存在信号反射的RS485总线波形

Fig.1 RS485fieldbuswaveformwithsignalreflection

(4)“假起始信号”的影响

RS485总线的数据传输过程如图2所示,

RS485总线以1bit低电平信号作为数据传输的

开始,数据传输结束后,以1bit高电平信号作为

终止信号.当RS485总线处于空闲状态时,如果

某一时刻出现一个低电平信号,则总线上的其他

从端设备会误以为这是一帧数据的起始位,并试

图接收该数据;但由于总线空闲,并没有真实的数

据发送,从而不会出现停止位信息.这种“假起始

信号”将导致总线一直被“占用”,严重时将导致无

法通信,甚至总线瘫痪.

图2 RS485总线数据传输过程

Fig.2 DatatransmissionformatofRS485fieldbus

图3给出了改进之后的RS485总线结构.针
对通信距离过长以及网络节点数量过多带来的干

扰问题,在现场布线过程中通过合理规划进行控

制;针对信号反射带来的影响,通过加入终端电阻

Rt(terminalresistor)的方式,保持总线在末端节

       

图3 含有偏置电阻和终端电阻的RS485网络

Fig.3 RS485networkwithbiasresistorsandterminal
resistors

点的阻抗连续性,从而消除信号反射带来的影响;
针对“假起始信号”带来的影响,通过在RS485传

输线A、B上加入偏置电阻Rb(biasresistor),使
空闲状态下总线维持在确定的高电平状态,从而

避免“假起始信号”现象的发生.

2 RS485总线等效电路模型

2.1 RS485总线的等效电路

为保证RS485总线稳定可靠通信,需要将图

3中的物理模型转换为电路模型,进而对终端电

阻Rt和偏置电阻Rb 的阻值进行求解.为便于理

论推导,结合工程应用经验,对RS485总线作如

下假设:
(1)采用总线式“手拉手”网络拓扑结构;
(2)总线的最高通信速率为9600bps;
(3)总线的通信距离小于1200m;
(4)总线的网络节点数量在最大节点数内取值.
可以将挂载在总线上的控制器和传感器等效

为传输线A、B上的输入电阻,由此可以得到图3
中总线结构对应的等效电路,如图4所示.

其中,Rin为分别连接在传输线 A、B上所有

设备的等效输入电阻,Ω;Rb 为总线的偏置电阻,

Ω,传输线A上的偏置电阻上拉至电源Us,传输

线B上的偏置电阻下拉至地线,二者阻值相等,
共同作用保证空闲时总线的压差;Rt1与Rt2分别

为总线的远端和近端终端电阻,Ω.

图4 偏置电阻RS485网络等效电路

Fig.4 EquivalentcircuitofRS485networkwith
biasresistors

2.2 RS485总线的约束条件

(1)最小门限电压

RS485总 线 定 义 了 接 收 器 的 门 限 电 压 为

±200mV,当差分输入电压UAB≥200mV时,总
线状态为输入高电平;当UAB≤-200mV时,总
线状态为输入低电平;当-200mV<UAB<200
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mV时,总线处于随机状态.
(2)最小输入电阻

RS485总线电气接口标准规定,标准工况下,
当接口芯片的输入阻抗为12kΩ时,RS485总线

最多同时承担32个网络节点.由此可知,总线的

最小共模输入电阻Rcm=12kΩ/32=375Ω.如式

(1)所示,加入偏置电阻之后,Rb 与Rin并联后的

阻值等于总线共模输入电阻,即

Rb‖Rin =Rcm ≥375Ω (1)
式(1)也可以表示为

1
Rb

+ 1Rin = 1
Rcm

≤ 1
375Ω

(2)

3 关键参数求解

3.1 求解终端电阻

(1)加入终端电阻Rt的必要性

RS485总线反射信号的大小与通信线缆长度

有关,随着通信线缆距离的延长,反射信号引起的

不良影响越来越严重.文献[13]指出,如果RS485
总线的通信线缆长度小于传输信号波长的1/6,
则信号反射不会对总线通信造成影响.信号在双

绞线中的传输速率约为光速的2/3,传输信号的

波长可以通过式(3)进行计算[7]:

λ= 23c
tr
0.56

(3)

式中:λ 为信号的波长,m;c 为光速,m/s;tr 为

RS485双绞线中传输信号的上升沿时间,s.令lnt
表示RS485总线在没有Rt 情况下的最长通信距

离,m,则lnt可以表示为

lnt= 16λ= 1
5.04ctr

(4)

图5显示了几款常用的RS485芯片在没有

终端电阻情况下的最长通信距离lnt与信号上升

沿时间tr 之间的关系,从图中可以看出,芯片

SN65HVD10的上升沿时间为2ns,对应的lnt仅
为16cm;tr 最大的芯片为 MAX3471,其能够支

持的lnt也不超过50m,这个距离也无法满足实际工

程应用的需求.
(2)终端电阻Rt的阻值

RS485总线所用的双绞线传输电缆特性阻抗

Z0 为120Ω,为了达到阻抗匹配的目的,终端电阻

Rt的取值必须与传输电缆的特性阻抗匹配,如果

Rt与Z0 不匹配,则不能完全消除信号反射带来

的影响.

图5 最长无终端电阻的通信距离与信号上升沿

时间的关系

Fig.5 Relationshipbetweenmaxlengthofcommunication
distancewithoutRtandrisingtimeofsignal

(3)终端电阻的安装位置

针对不同的RS485总线拓扑结构,终端电阻

Rt的安装位置亦有所不同.对于标准的主从式

RS485网络,需要在总线的两端分别安装120Ω
的终端电阻,即在总线的两端分别安装一个终端

电阻;在含有RS485中继器的网络中,还需要在

中继器的入口和出口处分别安装一个终端电阻.
3.2 求解偏置电阻

加入偏置电阻Rb 之后,一方面,Rb 的阻值与

总线等效输入电阻的阻值Rin并联之后必须满足

式(2)的不等式条件,即Rb 应存在最小值;另一

方面,Rb 的加入直接影响了总线的驱动能力,如
果Rb 的阻值过大,则会降低总线的驱动能力,因
此Rb 应存在最大值.接下来首先利用图4的偏置

电阻网络对Rb 的最小值进行求解,进而通过限

流法对Rb 的最大值进行求解.
(1)求解Rb 的最小值

在图4中分别建立A、B两点的电流流向图,
如图6所示,实线部分表示流入A点(B点)的电

流,虚线部分表示从 A点(B点)流出的电流.利
用基尔霍夫电流定律分别建立 A、B两点的电流

方程,如式(5)所示:

A:Us-UA

Rb
=UA-UB

Rt2 +UA-UB

Rt1 +UA

Rin

B:UA-UB

Rt2 +UA-UB

Rt1 =UB

Rin+
UB

Rb

(5)

利用式(5)对 A、B两点的电压进行求解,可
得A点的电压表达式为

UA=Rin Us-UA

Rb
-(UA-UB) 1Rt1+ 1

Rt2
æ

è
ç

ö

ø
÷[ ](6)

B点的电压表达式为

 UB =Rin (UA-UB) 1Rt1+ 1
Rt2

æ

è
ç

ö

ø
÷-UB

Rb
[ ] (7)
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令式(6)减去式(7),可以得到A、B两点的电压差

UAB的表达式,如式(8)所示:

UAB =UA-UB =Rin Us-UAB

Rb
-[

2UAB
1
Rt1+ 1

Rt2
æ

è
ç

ö

ø
÷ ] (8)

进一步对式(8)化简可得到:

UAB =Us

Rb

1

2 1
Rt1+ 1

Rt2
æ

è
ç

ö

ø
÷+ 1Rin+

1
Rb

(9)

(a)A点电流流向

(b)B点电流流向

图6 偏置电阻网络电流流向

Fig.6 Currentflowinbiasresistorsnetwork

值得注意的是,RS485总线的“假起始信号”
一定发生在总线的最不理想情况下,因此,应当在

最小的供电电压及最大的噪声干扰电压情况下对

偏置电阻进行求解.当采用单5V(±5%)电源供

电,供电电压的最小值为Us,min=4.75V;总线电

压UAB等于门限电压与噪声干扰电压之和,如式

(10)所示:

UAB =Uit+Un (10)
式中:Uit为总线门限电压,200mV;Un 为总线上

的噪声干扰电压,一般小于50mV,则可得到对

应的UAB为250mV.此外,未加入偏置电阻之前,

Rt1与Rt2的阻值相等,均等于总线的特性阻抗Z0
(120Ω);加入偏置电阻之后,为了保持电路的对

称性,Rt2与2个偏置电阻并联后的阻值应等于

Rt1,如式(11)所示:
Rt2‖2Rb =Rt1 =Z0 (11)

通过式(11)可得

1
Rt2 = 1

Z0- 1
2Rb

(12)

将上述条件代入式(9),计算可得偏置电阻的

最小值Rb,min=556Ω.
(2)求解Rb 的最大值

接下来通过限流法对 Rb 的最大值进行限

定.为保证RS485总线正常通信,要求输出高电

平时差分输入电压必须满足UAB≥200mV,因此

总线上存在最小驱动电流.
由图4可知,在未加入Rb 的情况下,两个终

端电阻Rt并联之后的阻值为Z0/2,即60Ω,则对

应RS485总线的差分总负载Rdiff可以表示为

Rdiff=Z0
2

Rim
N
; N =1,2,…,32 (13)

式中:Rim为总线的输入阻抗,Ω;N 为总线上的网

络节点数量.为保证空闲状态将总线拉至高电平,
对应的最小偏置电流为

Imin = Uit

Rdiff
(14)

加入偏置电阻之后,提供最小偏置电流对应

的总线最大电阻阻值为

Rmax = Us

Imin =Us

Uit

Z0
2

Rim
N

æ

è
ç

ö

ø
÷;N =1,2,…,32

(15)
进一步可以求得偏置电阻的最大值为

Rb,max =Rmax-Rdiff

2 = 12
Us

Uit
-1æ

è
ç

ö

ø
÷
Z0
2

Rim
N

æ

è
ç

ö

ø
÷;

N =1,2,…,32 (16)
通过式(16)可以看出,偏置电阻的最大值与网

络节点数量成反比.当N取1时,可得偏置电阻的最

大值Rb,max=716Ω.除此之外,加入Rb之后,提高总

线通信可靠性的同时,降低了总线的驱动能力,使得

总线能够支持的最大网络节点数量 Nmax 有所下

降,接下来将重点分析Rb 对Nmax 造成的影响.
3.3 网络节点数量最大化设计

RS485总线通过单位负载的概念衡量总线的

驱动能力,用 UL(unitload)表 示.标 准 规 定,

1UL驱动芯片必须能够驱动32个网络节点.
1UL驱动芯片对应的输入阻抗为12kΩ,1/2UL
对应的输入阻抗为24kΩ,1/4UL对应的输入阻

抗为48kΩ,1/8UL对应的输入阻抗为96kΩ.加
入Rt和Rb 之后的RS485总线电路结构已经发
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生变化.受Rt 和Rb 的影响,RS485总线所能承

担的最大网络节点数量也发生相应的变化,可以

通过式(17)描述这几个参数之间的关系:

F(Nmax)=f(Rim,Rt,Rb) (17)
式中:Rim在12、24、48和96kΩ中取值,芯片型号

确定之后,Rim就已经被确定.
以1UL驱动芯片为例,由总线的约束条件

可知,总线最大网络节点数 Nmax应满足式(18)中
的关系:

Nmax

32 =Rcm

Rin
(18)

在未加入Rb之前,Rin≥Rcm=375Ω,当Rin=
Rcm 时,可求得 Nmax =32;当加入Rb 之后,由式

(1)可知,Rin>Rcm,则此时Nmax 相应降低.将式

(2)变形可以得到Rin的计算表达式,如式(19)所
示:

Rin = 1
1
Rcm

-1Rb

(19)

将式(19)代入式(18),可以得到总线网络节

点最大数Nmax 的计算表达式为

Nmax =32Rcm

Rin =321-Rcm

Rb

æ

è
ç

ö

ø
÷;

556Ω≤Rb≤716Ω (20)
为了直观清晰地反映Rb 和 Nmax二者之间的

关系,将式(16)和式(20)通过图形进行描述,分别

如图7中的(a)和(b)所示.从图7(a)中可以看出

随着网络节点个数的逐渐增加,偏置电阻的上限

值从716Ω下降到620Ω左右,呈线性递减变化

趋势;图7(b)中偏置电阻从556Ω开始取值,最
大值为716Ω,此时,右上角的点(751,16)已经失

去意义.将图7(a)和(b)合并,得到图7(c),可以

找到偏置电阻的最佳点,即图7(c)中两条线的交

点位置,该点对应的偏置电阻阻值为671Ω,对应

的总线最大网络节点为14个.
同理,可以得到1/2UL、1/4UL和1/8UL

对应的最佳偏置电阻取值,以及在该偏置电阻作

用下的总线所能够承担的最大网络节点数量,交点

位置分别为(671,28)、(668,56)以及(672,113).

(a)
 

(b)
 

(c)

图7 总线网络节点数量与偏置电阻之间的关系

Fig.7 Therelationshipbetweennumberofnetworknodesoffieldbusandbiasresistor

4 结 论

(1)加 入 终 端 电 阻 可 以 消 除 信 号 反 射 对

RS485总线造成的干扰,终端电阻的取值必须与

线缆的特性阻抗匹配,并分别安装在总线的两端,
对于含有中继器的网络结构,需要在中继器的入

口处和出口处再分别安装一个终端匹配电阻.
(2)通过加入偏置电阻可以消除“假起始信

号”对总线造成的影响,基于基尔霍夫电流定律求

解得偏置电阻的最小值为556Ω,利用限流法求

解偏置电阻的最大值为716Ω(总线网络节点数

量N=1).
(3)偏置电阻取值越大,总线网络节点最大

数量越大.通过网络节点数量与偏置电阻之间的

曲线,可以得到不同单位负载对应的网络节点最

大数量与偏置电阻的最佳组合,分别为1UL-
(671,14)、1/2UL-(671,28)、1/4UL-(668,56)
和1/8UL-(672,113).在这些点上既可以发挥偏

置电阻的作用,保障RS485总线的通信可靠性,
同时也能得到总线的最大网络节点数量.

参考文献:

[1] TANYing,XIAOChun,ZHANGXing-fei,etal.

Designondistributedfaultmonitoringsystemfor

navigation lights [J]. Applied Mechanics and

Materials,2013,263:569-573.
[2] JorgeA,GuerreiroJ,PereiraP,etal.Energy

consumptionmonitoringsystemforlargecomplexes

793 第4期 赵 亮等:提高RS485总线通信可靠性的优化设计方法



[J]. IFIP Advances in Information and
CommunicationTechnology,2010,314:419-426.

[3] AntonovDA,VeremeenkoKK,ZharkovMV,et
al.Experimentalautomobileintegratednavigation
module[J].IEEEAerospaceandElectronicSystems
Magazine,2008,23(12):20-23.

[4] ZHAO Liang,ZHANGJi-li,LIANG Ruo-bing.
Developmentofanenergy monitoringsystemfor
largepublicbuildings[J].EnergyandBuildings,

2013,66:41-48.
[5] JINYu-long,YANGJia-qiang.Designanintelligent

environmentcontrolsystemforgreenhousebasedon
RS485bus [C]// Proceedingsofthe20112nd
InternationalConferenceon Digital Manufacturing
andAutomation,ICDMA2011.Piscataway:IEEE
ComputerSociety,2011:361-364.

[6] LIYi-ming,RONGJun,HUANGShuai.Technology
studyofnewindustrydatacollectionandmonitoring
system [C]// Proceedingsof2011International
ConferenceonElectronicandMechanicalEngineering
and Information Technology. Piscataway:IEEE
ComputerSociety,2011:4709-4712.

[7] 张 洁,梅 勇,苗世洪,等.提高RS-485现场总线

网络可靠性的措施[J].电工技术,2004(1):31-33.
ZHANGJie,MEIYong,MIAOShi-hong,etal.
MeasurestoenhancethereliabilityofRS-485field
busnetwork[J].ElectricEngineering,2004(1):31-
33.(inChinese)

[8] 张芳娥,衡君山,甄换强.RS485总线网络可靠性研

究[J].仪器仪表学报,2006,27(6):2458-2459.
ZHANGFang-e,HENGJun-shan,ZHEN Huan-

qiang.ResearchonreliabilityofRS485busnetwork
[J].ChineseJournalofScientificInstrument,2006,

27(6):2458-2459.(inChinese)
[9] 于月森,叶王庆.RS-485总线可靠性应用研究[J].

微计算机信息,2007(23):274-276.
YUYue-sen,YE Wang-qing.Appliedresearchon
thereliabilityofRS-485bus[J].Microcomputer
Information,2007(23):274-276.(inChinese)

[10]冯子陵,俞建新.RS485总线通信协议的设计与实

现[J].计算机工程,2012,38(20):215-218.
FENG Zi-ling, YU Jian-xin. Design and
implementation of RS485 bus communication
protocol[J].ComputerEngineering,2012,38(20):

215-218.(inChinese)
[11]赵小兵,周雪峰.煤矿安全监控系统中RS485总线的

抗干扰设计[J].工矿自动化,2013,39(2):83-86.
ZHAO Xiao-bing, ZHOU Xue-feng. Anti-
interferencedesignofRS485busincoalminesafety
monitoringandcontrolsystem [J].Industryand
MineAutomation,2013,39(2):83-86.(inChinese)

[12]余永莉.数字电路设计中的信号完整性分析[J].合肥

工业大学学报:自然科学版,2004,27(7):843-846.
YU Yong-li.Analysisofsignalintegrityinthe
designofdigitalcircuits [J].Journalof Hefei
Universityof Technology:NaturalScience,2004,

27(7):843-846.(inChinese)
[13]Ajay Kumar V.Overcoming datacorruptionin

RS485communication [C]// Proceedingsofthe
19954thInternationalConferenceonElectromagnetic
Interferenceand Compatibility.Piscataway:IEEE
ComputerSociety,1995:9-10.

OptimizeddesignmethodforenhancingreliablecommunicationofRS485fieldbus

ZHAO Liang*1, ZHANG Ji-li2

(1.FacultyofElectronicInformationandElectricalEngineering,DalianUniversityofTechnology,Dalian116024,China;

2.FacultyofInfrastructureEngineering,DalianUniversityofTechnology,Dalian116024,China)

Abstract:Theequivalentcircuit modelofRS485fieldbusisestablishedbasedonthreekey
parametersasresearchobjectives,whicharebiasresistor,terminalresistorandnumberofnetwork
nodes.Thevaluerangeofbiasresistoronthefieldbusis556-716Ω,whichisdeterminedbyusingthe
lawofKCLandcurrent-limitingmethod.Furthermore,theinfluencesofbiasresistorontheterminal
resistorandnumberofnetworknodesareanalyzed.Thebestvalueofabout670Ωforbiasresistoris
derivedfordifferentunitloads,andthecorrespondingmaximumnumberofnetworknodesoffieldbus
isdeterminedtoo.Theresearchresultscanprovidetheoreticalbasisandengineeringdesignguidance
fortheapplicationofRS485fieldbus.

Keywords:RS485fieldbus;biasresistor;terminalresistor;optimizeddesign
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